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Beschreibung 

Anwftnduna^ fibiet tier Erf induna 

[0001] Die vorliegende Erf indung betrrfft ein Abdruck- 
system mit einer Abdruckkappe fur ein in den menschli- 
chen KOrper eingesetztes Implantat zur Obertragung 
des aus der Gewebestruktur austretenden Implantatab- 
schlusses, inWusive mOgiicher Aufbauten auf diesem 
Irnplantatabschluss. auf ein Meistermodell. 



§\?p4 der Technik 

[0002] DiefolgendeErOrterungbeziehtsichzunachst 
beispielhaft auf Dentalimplantate. Bisher benutzt man 
zur Abfbrmung der Situation im Mund des Patienten und 
zur Obertragung des gewonnenen Abdrucks auf ein 
Meistermodell - auf diesem wird dann der Zahnersatz 
modelliert - eine Reihe von Elementen. Die bis dato 
durchzufOhrenden Arbeitsschritte und dabei benutzten 
Elemente sind eingehend dargestellt bei SCHRO- 
EDER, A.; SUTTER, R; BUSER, D.; KREKELER. G.: 
Orale Implantologie. Georg Thieme Verlag Stuttgart. 2. 
Aufl. 1994, S. 202 ff. Einerse'rts ist das Zusammenset- 
zen der Elemente im Mund des Patienten, insbesond- 
ere im Bereich der Molaren - wegen der sich 
ergebenden GesamthOhe der Elemente - problem- 
atisch. zumal wenn noch ein Schraubinstrument 
benutzt werden muss. Des weiteren sind die Arbeitsab- 
l&jfe fOr den Patienten anstrengend sowie bei der 
Abdrucknahme und der Meistermodellherstellung zeit- 
aufwendig. Oberdies stellen sich Ungenauigkeiten ein. 
[0003] Die Schwierigkeiten ergeben sich vorrangig 
dadurch. dass die Abdruckkappe nicht selbst auf dem 
im Mund eingesetzten. Implantat bzw. auf dem spater 
bei der Meistermodellherstellung zu verwendenden 
Manipulierimplantat halt. Aus der DE 44 15 670 A1 ist 
eine Abdruckkappe bekannt, die am offenen. zum 
Implantat gerichteten Ends, federnde Laschen auf- 
weist welche im aufgesteckten Zustand Ober die Schul- 
ter des konischen Aufbauteils - dies ist in das Implantat 
eingesetzt - greifen. Die hier beschriebene Abdruck- 
kappe ist somit zur Abdrucknahme des aus der Gingiva 
austretenden, in den Mund ragenden Implantatab- 
schlusses nicht benutzbar, sondern nur zur Abformung 
der Aussenkontur des Aulbauteils, wahrend das 
Implantat subgingival positioniert ist. 

Aiifgahftder Erfinduna 

[0004] Angesichts der bisher aufwendigen und teils 
ungenauen Abdrucknahme und Meistermodellherstel- 
lung sowie der nur bedingt verwendbaren Abdruckkap- 
pen liegt der Erfindung das Problem zugrunde, ein 
Abdrucksystem mit einer Abdruckkappe zu schaffen, 
welches zur Obertragung eines aus der menschlichen 
Gewebestruktur austretenden Implantatabschlusses - 
auf diesem kann sich ein Aufbauteil befinden - auf ein 



Meistermodell geeignet ist Hierbei muss die Abdruck- 
kappe. eingebettet in der im AbdrucWOffel vorhandenen 
Abdruckmasse, vom eingesetzten Implantat abziehbar 
sein und das Manipulierimplantat ebenso fest aufneh- 

5 men kOnnen. Die Abdruckkappe sdl fur die verschie- 
densten Typen von Implantaten benutzbar sein, auch 
wenn darin unterschiedlichste Pfeiler, z.B. gerade Oder 
abgewinkelte, konische oder einen Vlelkantkopf aufwei- 
sende, massive oder mit Innengewinde versehene Pfei- 

7 o ler, eingesetzt sind; 

W^Pn der Erfinduna 

[0005] Das Abdrucksystem beinhaltet als wesentli- 
15 chen Bestandteil eine Abdruckkappe zur Obertragung 
eines aus einer menschlichen Gewebestruktur austre- 
tenden Abschlysses eines in den HumankOrper einge- 
setzten Implantats, inWusive mOglicher Aufbauten. auf 
ein Meistermodell. Das nach aussen gerichtete Implan- 
20 tatende weist an seiner Aussenseite eine hinterschnit- 
tene Kbntur auf, und die Abdruckkappe besitzt eine zur 
hinterschnittenen Kbntur komplementare, darin eingrei- 
fende Geometrie. Die hinterschnittene Kontur wird ent- 
weder durch eine zum ImplantatJager hin sich 
25 trompetenfOrmig verjungende Implantatgeometrie oder 
durch eine Aussparung, nahe dem Irnplantatabschluss. 
gebildet. 

[0006] Vorteilhaft ist die an der Abdruckkappe vorge- 
sehene. eingreifende Geometrie ein Schnappelement 
30 in Form einer zirkuiaren Uppe. oder sie wird von einzel- 
nen Greiforganen gebildet. In einer speziellen Ausge- 
staltung ist der Irnplantatabschluss trompetenfOrmig, 
und er hat im Bereich des grOssten Durchmessers eine 
abgewinkelte Schulterpartie in Form einer Implarrtat- 
35 schulter. Auf der Implantatschulter stOtzt sich die an der 
Abdruckkappe vorgesehene Kappenschulter zumindest 
partietl afy. 

[0007] Am ausseren Umfang kann die Abdruckkappe 
durch radiale Einfurchung erzeugte Retentionsteller 
40 und/oder radial gerichtete DurchbrOche bes'rtzen. Auf 
einer Seite ist die Abdruckkappe geschlossen. oder sie 
weist einen axialen Durchgangskanal auf. Entweder 
bleibt der Durchgangskanal der Abdruckkappe frei. 
oder es ist darin der Pfeiler eines Aufbauteils und/oder 
45 eine Schieberhulse einsetzbar. Die SchieberhOlse 
besitzt eine zum Pfeiler tomplementare Innenkontur, 
und zumindest der untere Ausiaufer des HOIsenstOcks 
der Schieberhulse srtzt zwischen dem Pfeiler und der 
Innenwandung der auf der Implantatschulter ruhenden 
so Abdruckkappe. FOr die Obertragung des von der Origi- 
nalsituation gewonnenen Abdrucks auf ein Meistermo- 
dell sind zu dieser Originals'rtuation analoge, 
vorgefertigte Teile vorgesehen. 
[0008] Die Implantatschulter wird durch eine Manipu- 
55 lierschulterhOlse mit einer oben gelegenen Manipulier- 
schulter und mit einem Haltemechanismus - 
mOglicherweise in Form einer Rastkante - verkOrpert, 
und die Manipulierschulter wird vom Schnappelement 



2 



3 



EP 0 379 024 Bl 



4 



der Abdruckkappe umfasst. FOr die Obertragung des 
von der Originalsituatlon gewonnenen Abdrucks auf ein 
Meistermodell ist ein in die im gewonnenen Abdruck 
verbliebene Abdruckkappe und SchieberhQIse ein- 
schiebbarer Pfeiler eines Manipulierimplantats vorgese- 5 
hen. Dieser einschiebbare Pfeiler ist in seiner ausseren 
Kbntur formidentisch zu dem in der Originalsituation 
real verwendeten Pfeiler. 

[0009] Mit Vorteil ist am Manipulierimplantat unterhalb 
des Pfeilers ein Fortsatz mit Retentionstellern und to 
einem zum Haltemechanismus komplementaren Rxier- 
organ angeordnet, wobei der Haltemechanismus der 
Manipulierschulterhulse mit dem Fixierorgan des Mani- 
pulierimplantats zusammenwirkt. 

[001 0] Dank der Erf indung stent nun ein Abdrucksy- is 
stem mit einer Abdruckkappe zur Verfugung, mit wel- 
chem die Abdrucknahme eines aus der Gewebestruktur 
des Patienten austretenden Implantatabschlusses mit 
dem eventuellen Aufbauteil sowie die Meistermodeil- 
herstellung sehr vereinfacht werden. Zudem ist nun die 20 
Obertragung der realen, am Patienten vorhandenen, 
geometrischen Situation auf das Meistermodell prazi- 
ser. 

Kurzbeschreihung der beioe fflgten Zeichnunaen 25 
[0011] 

Rgur t A: ein Volischraubenimplantat mit einem 

Konus-Massivaufbauteil, eine Schieber- 30 
hulse und die Abdruckkappe in der Explo- 
sivdarstellung; 

Rgur 1 B: die Darstellung gemass Rgur 1 A im Verti- 
kalschnitt; 

Rgur 1C: die Darstellung gemass Rgur 1 A mit ein- 35 
geschraubtem Konus-Massivaufbauteil im 
Teilschnitt; 

Figur 1 D: die Elemente gemass Rgur 1 A im zusam- 
mengefOgten Zustand als Teilschnitt; 

Rgur 1 E: die Darstellung gemass Rgur 1 D in einem ao 
anderen Teilschnitt; 

RgurIF: die Darstellung gemass Rgur 1E als 
Schnitt auf der Linie A-A; 

Rgur 1G: als Detail den Bereich mit dem urn die 

Implantatschulter greifenden Schnappele- as 
ment im Teilschnitt; 

Figur 2A: ein Manipulierimplantat mit Kbnus-Mas- 
sivteil, eine Manipulierschulterhulse, eine 
SchieberhQIse und die Abdruckkappe in 
der Explosivdarstellung; so 

Figur 2B: die Darstellung gemass Figur 2A im verti- 
kalen Teilschnitt; 

Figur 2C: die Darstellung gemass Rgur 2B in einem 
anderen vertikalen Teilschnitt; 

Figur 2D: die Elemente gemass Figur 2A im zusam- ss 
mengefQgten Zustand; 

Rgur 2E: die Darstellung gemass Rgur 2D im verti- 
kalen Teilschnitt; 



Rgur3A: ein Volischraubenimplantat mit einem 
Konus-Aufbauteil (6°) mit Innengewinde. 
eine SchieberhQIse und die Abdruck- 
kappe in der Explosivdarstellung; 

Figur 3B: die Elemente gemass Figur 3A im zusam- 
mengefOgten Zustand. im vertikalen Teil- 
schnitt; 

Rgur3C: die Darstellung gemass Figur 3B mit 
einem Kbnus-Aufbauteil (8°); 

Figur 4A: ein Volischraubenimplantat mit einem 
VJelkantAufbauteil, eine SchieberhQIse 
und die Abdruckkappe als Explosivdar- 
stellung im vertikalen Teilschnitt; 

Rgur 4B: die Elemente gemass Rgur 4A im zusam- 
mengefQgten Zustand, im vertikalen Teil- 
schnitt; 

Rgur 4C: „ die Darstellung gemass Rgur 4B in einem 

* anderen vertikalen Teilschnitt; 
Figur 4D: die Darstellung gemass Rgur 4C als 

Schnitt auf der Linie B-B; 
Rgur 5A: Mundsituation mit im Kieferknochen s'rt- 

zenden Volischraubenimplantat und ein- 

gesetztem Kbnus-Massivaulbauteil; 
Figur 5B: die Darstellung gemass Rgur 5A mit auf- 

geschobener SchieberhQIse; 
Figur 5C: die Darstellung gemass Rgur 5B mit auf- 

geschobener Abdruckkappe; 
Figur 5D: die Darstellung gemass Rgur 5C mit auf- 

gesetztem AbdrucWOffel; 
RgurSE: der gemass Rgur 5D gewonnene 

Abdruck; 

Figur 5F: * das an den Abdruck gemass Rgur 5E 
angesetzte Konus-Massivaufbauteil; 

Figur 5G: die Darstellung gemass Rgur 5F mit 
angesetzter ManipulierschurterhQIse; 

Figur 5H: die Darstellung gemass Rgur 5Q mit 
abgezogenem AbdrucWOffel; 

Figur 6A: die Darstellung gemass Figur 5A mit 
abgewinkeltem Kbnus-Aufbauteil; 

Figur 6B: die Darstellung gemass Rgur 6A mit auf- 
geschraubtem Abfbrmzylinder ; 

Figur 6C: die Darstellung gemass Rgur 6B mit auf- 
geschobener, lateral offener Abdruck- 
kappe; 

Figur 6D: die Darstellung gemass Rgur 6C mit auf- 

gesetztem AbdrucWOffel; 
Figur 6E: den Abdruck gemass Figur 6D; 
Figur 6F: die Darstellung gemass Figur 6E mit 

angesetzter ManipulierschurterhQIse; 
Figur 6G: die Darstellung gemass Rgur 6F mit auf- 

gefullter Abdruckkappe und 
Figur 6H: die Darstellung gemass Figur 6G als ferti- 

ges Meistermodell. 

Ausfphrynq$beispiele 

[001 2] Anhand der beiliegenden Zeichnungen erfolgt 
nachstehend die detaillierte Beschreibung von AusfQh- 
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rungsbetspielen des erfindungsgemassen Abdrucksy- 
stems, wobei abschliessend mogliche Mod'rfikationen 
erwahnt sind. 

[0013] FOr die gesamte Beschreibung gilt folgende 
Festlegungi Sind in einer Figur zum Zweck zeichneri- 
scher Eindeutigkeit Bezugsziffern enthatten, aber im 
unmrttelbar zugehorigen Beschreibungstext nicht eriau- 
tert, so wird auf deren ErwShnung in vorangehenden 
Rgurenbeschreibungen Bezug geriommen. Im Inter- 
esse der Ubersichttichkeit wird auf die wiederhofte 
Bezeichnung von Bauteilen in nachfolgenden Figuren 
zumeist verzichtet, sofern zeichnerisch eindeutig 
erkennbar ist, dass es sich um "wiederkehrende" Bau- 
teilehandett 

Figuren 1AbislG 

[0014] Ohne die Erfindung darauf beschrdnken zu 
wollen, bezieht sich das Beisptel weiterhin auf die 
Abdrucknahme an einem im Mund des Patienten einge- 
setzten Implantat 1 - hier ein Dentaiimplantat als Vdl- 
schraube. Das Implantat 1 besitzt einen sich konisch 
aufwdrts erwerternden Implantatkopf 10 sowie eine sich 
aufwarts konisch verengende Implantatschulter 11. In 
das Implantat 1 wird ein Aufbauteil - hier ein Kbnus- 
Massivaufbauteil 2 - mit seinem Gewindeteil 20 in die 
Innengewindebohrung 12 des Implarrtats 1 einge- 
schraubt. Oer die Implantatschulter 11 Oberragende 
Pfeiler 21 des Konus-Massivaufbauteils 2 weist ausser- 
lich mehrere vertikal verlaufende Nuten 22 auf. Insowert 
sind die Telle an sich bekannt. 
[0O1 5] Zur Abdrucknahme wird eine SchieberhOlse 3 
benutzt. die sich in ein nach unten offenes HOIsenstOck 
30 und an oben abschliessendes, geschlossenes End- 
stuck 31 gliedert. Das zytindrische HOIsenstOck 30 ist 
aussen glatt, wahrend es eine zum Pfeiler 21 komple- 
mentare Innenkontur 32 aufweist und auf diesen auf- 
schiebbar ist 

[0O16] Die Abdruckkappe 4 ist im Prinzip zylindrisch 
und beiderseits off en. Der durch die Abdruckkappe 4 
verlaufende Durchgangskanal 40 ist zur Aussenform 
des HOIsenstQcks 30 komplementAr, so dass die 
Abdruckkappe 4 Ober die SchieberhOlse 3 gleitend 
geschoben werden kann. Zuunterst besitzt die Abdruck- 
kappe 4 eine Kappenschulter 41, die zur Implantat- 
schulter 11 komplementar ist. Aussen umiauft die 
KappenschuKer 41 ein nach innen gewandtes, elasti- 
sches Schnappelement 42. Am ausseren Umfang ist 
die Abdruckkappe 4 radial gefurcht, so dass mehrere 
Retentionsteller 43 entstehen. In der Abdruckkappe 4 
konnen sich Durchbruche 44 zum Entweichen der Luft 
und zum Eindringen bzw. Einbringen von Abdruck- 
masse befinden. Die Retentionsteller 43 haben die 
Funktion der Verankerung in der Abdruckmasse, um 
das Verschieben bzw. Verdrehen der Abdruckkappe 4 
zuvermeiden. 

[0017] Im zusammengefOgten Zustand reicht die auf 
den Pfeiler 21 aufgeschobene SchieberhOlse 3 mit dem 



HOIsenstOck 30 bis fast zur Implantatschulter 11. Die 
Abdruckkappe 4 nimmt in ihrem Durchgangskanal 40 
das HOIsenstOck 30 auf, wobei das EndstOck 31 aus der 
Abdruckkappe 4 oben herausragt. Die Innenkontur 32 

5 der SchieberhOlse 3 schmiegt sich an die Aussenkontur 
des Pfeilers 21. Insbesondere der untere Auslauf des 
HOIsenstQcks 30 wirkt als verWemmender Keil zwischen 
dem Pfeiler 21 und der Abdruckkappe 4. Die Kappen- 
schulter 41 sitzt praktisch fugenlos und unter Feder- 

to spannung auf der Implantatschulter 11, wobei das 
Schnappelement 42 die Implantatschulter 11 in 
Abwartsrichtung, hih zum Implantatkopf 10, umfasst 
und quasi die Abdruckkappe 4 auf das Implantat 1 zieht 

is Figuren 2Abis?5 

[001 8] Diese Zeichnungsfolge gehOrt zur Herstellung 
des Meistermodells, nachdem man den Abdruck der 
Mundsituation gewonnen hat. Vorhanden sind wie- 

20 derum die zuvor beschriebene SchieberhOlse 3 und 
Abdruckkappe 4. welche im Abdruck eingebettet blei- 
ben. Bei dieser Arbertsphase kommen ein Manipulier- 
implantat 5 - hier mit einem massiven, konischen Pfeiler 
51 - sowie eine Manipulierschulterhulse 6 hinzu. 

25 [001 9] Das Manipulierimplantat 5 besitzt unten einen 
Fortsatz 50 und oben einen zum Pfeiler 21 identischen 
Pfeiler 51 . Ober dem Fortsatz 50 mit mehreren Retenti- 
onstellern 52 weist das Manipulierimplantat 5 einen 
Fixierteller 53 mit einer Tellerschulter 54 auf. 

30 [0020] Die zylindrische. hohle ManipulierschulterhOIse 
6 weist unten eine radial umlaufende, elastische, nach 
innen gewOlbte Rastkante 60 auf. Oben schliesst die 
Manipulierschulterhulse 6 mit einer zur Implantatschul- 
ter 11 identischen Manipuiierschufter 61 ab. In der 

35 ManipulierschulterhOIse 6 sind zur Rastkante 60 sich 
erstreckende Dehnungsschlitze 62 zur ErhOhung der 
Elastizitat vorgesehen. Im zusammengefOgten Zustand 
ist die ManipulierschulterhOIse 6 soweit auf das Manipu- 
lierimplantat 5 geschoben, dass die Rastkante 60 den 

40 Fixierteller 53 umgreift, wahrend das Schnappelement 
42 der Abdruckkappe 4 die Manipuiierschufter 61 ela- 
stisch umgreift. Die SchieberhOlse 3 Wemmt weiterhin 
keirf ormig in der Abdruckkappe 4. 

4S Fiauren 3A und 3B 

[0021 ] In Abwandlung zur Figurenfolge 1 A bis 1 Q wird 
hier anstelle des Konus-Massivaufbauteils 2 ein Konus- 
Aufbauteil 102 mit einem Innengewinde 123 gezeigt 

so Das Gewindeteil 1 20 grerft in die Innengewindebohrung 
12 des Implarrtats 1 ein. Der konische Pfeiler 121 mit 
den Nuten 122 und z.B. einer KonizRdt von 6° hat eine 
andere Aussengeometrie; entsprechend ist eine ange- 
passte SchieberhOlse 103 mit zum Pfeiler 121 komple- 

55 mentarer Innenkontur 132 vorgesehen. Zuunterst hat 
das HOIsenstOck 130 eine Innenkontur mit 6° Konizitat; 
welche dann in eine 8° Konizitat Obergeht 
[0022] Im zusammengefOgten Zustand umgreift das 
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Schnappelement 42 wieder die Implantatschulter 11, 
und der untere Ausiaufer des HulsenstOcks 130 schiebt 
sich keilfOrmig Wemmend zwischen den Pfeiler 121 und 
die Abdruckkappe 4. Das Endstuck 131 der Schieber- 
hulse 103 ragt oben aus der Abdruckkappe 4. Das hier 5 
anzuwendende Manipulierimplantat mOsste einen zum 
Pfeiler 121 iderrtischen Pfeiler aufweisen. 

Fiffur 3C 

u 

[0023] Es ist ein erneut abgeAndertes Konus-Aufbau- 
teil 202 im Einsatz; dieses weist z.B. eine Kbnizrtat von 
8° am Pfeiler 221 auf. Mit den zwei abgestuften Konizi- 
taten von 6° und 8° im HulsenstOck 1 30 ist die Schieber- 
hOlse 1 03 hier eberrfalls verwendbar. * 

fintiren4Abis4D 

[0024] Nun ist ein Vielkarrt-Aufbauteil 302 mit seinem 
Gewindeteil-320 in die Innengewindebohrung 12 des 20 
Implantats 1 eingeschraubt. Der vielkantige Pfeiler 321 
- hier mit einem Aussenachtkant - Oberragt cfie Implan- 
tatschulter 11. wahrend die den Pfeiler 321 radial 
umlaufende. horizontal Pfeilerschulter 324 etwa - je 
nach Toleranzen - mit der Oberkante der Implantat- 2s 
schulter 11 abschliesst. Axial erstreckt sich in das Viel- 
kant-Aufbauteil 302 eine sacklochfOrmige 
Innengewindebohrung 323. Vorhanden ist eine Schie- 
berhQIse 303 mit zum Pfeiler 321 passender Innenkon- 
tur 332 am HOIsenstOck 330. 3° 
[0025] Im zusammengefOgten Zustand setzt der 
untere Ausiaufer des HulsenstOcks 330 auf die Pfeiler- 
schutter 324 auf und das EndstOck 331 ragt wieder 
oben aus der Abdruckkappe 4 heraus. Das Schnapp- 
element 42 der Abdruckkappe 4 umgreift die Implantat- 35 
schulter 11. 

Fiquren 5Abis 5H 

[0026] Diese Rgurenfolge skizziert die Arbeitsabfolge 40 
von der Abdrucknahme - am Beispiel eines Kbnus-Mas- 
sivaufbauteils 2 -bis zum fertigen Meistermodell. Die 
Mundsituation (Fig. 5A) ist mit einem im Kieferknochen 
sitzenden Implantat 1 und darin eingeschraubtem 
Konus-Massivaufbauteils 2 gegeben. Zur Abdruck- 45 
nahme wird zunachst die Schieberhulse 3 auf das 
Konus-Massivaufbauteils 2 aufgeschoben (Rg. 5B). In 
einem weiteren Schritt wird die Abdruckkappe 4 aufge- 
schoben (Rg. 5C). Die Abfblge zwischen dem Aufschie- 
ben der Schieberhulse 3 und der Abdruckkappe 4 so 
kOnnte auch in umgekehrter Reihenfdlge geschehen. 
Nun wird der mit Abdruckmasse 7 gefOltte AbdrucWGffel 
70 auf das soweit bestOckte Implantat 1 gegen den Kie- 
ferknochen gedrOckt (Rg. 5D). Nach dem Abziehendes 
AbdrucWOffels 70 verbleiben die Abdruckkappe 4 sowie ss 
die SchieberhOlse 3 in der Abdruckmasse 7 eingebettet 
und man erhait den Abdruck AD (Rg. 5E). 
[0027] Jetzt wird ein analoges Manipulierimplantat 5 



mit seinem konischen Pfeiler 51 in die SchieberhOlse 3 
bis zum Anschlag eingeschoben (Fig. 5F). Schliesslich 
wird die ManipulierschulterhQIse 6 Ober die Retentions- 
teller 52 des Manipulierimplantats 5 geschoben, bis 
dessen Manipulierschulter 61 vom Schnappelement 42 
erfasst ist wobei die Rastkante 60 an die Tellerschulter 
54 anstOsst (Rg. 5G). Zuletzt giesst man an den 
Abdruck AD Modellmasse 71 an und erhait das Meister- 
modell MM (Rg. 5H). Es ist auch denkbar, die Manipu- 
lierschulterhQIse 6 vor dem Manipulierimplantat 5 
einzufQgen. 

Rgurep 6Abis6H 

[0028] Diese Rgurenfblge skizziert die Arbeitsabfolge 
am Beispiel eines abgewinketten Konus-Aufbauteils 
402 mit einem Innengewinde 423, wobei der Gewinde- 
teit 420 in die Innengewindebohrung 12 im Implantat 1 
eingeschraubt ist; dies ist die Mundsituation (Rg. 6A). In 
das Innengewinde 423 wird ein Abformzyiinder 8 einge- 
schraubt (Rg. 6B) und darauf eine lateral offene 
Abdruckkappe 4 aufgeschoben, die sich an der Implan- 
tatschulter 11 verkrallt (Rg. 6C). Mit dem mit Abdruck- 
masse 7 gefGllten AbdrucWOffel 70 wird der Abdruck AD 
genommen (Rg. 6D), den man nach Abziehen des 
AbdrucWOffels 70 erhait, in dem nun die Abdruckkappe 
4 und ein Hohlraum gemass dem Abformzyiinder 8 und 
des Konus-Aufbauteil 402 zurOckWeiben (Rg. 6E). Im 
nachsten Schritt schiebt man den Abformzyiinder 8 in 
seinen Hohlraum und setzt die ManipulierschulterhQIse 
6 an (Rg. 6F) und fOllt dann Modellmasse 71 durch die 
ManipulierschulterhQIse 6 ein, so dass der gesamte 
Hohlraum ausgefQilt wird (Rg. 6G). Nun wird an den 
Abdruck AD Modellmasse 71 angegossen und nach 
dem Abziehen des AbdrucWOffels 70, in welchem der 
Abformzyiinder 8 verbleibt erhait man das fertige Mei- 
stermodell MM (Fig. 6H). 

[0029] Zum vorbeschriebenen Abdrucksystem sind 
weitere konstruktive Variationen realisierbar. Hier aus- 
drucWich erwahnt seien noch: 

- Die SchieberhOlse 3 kann ganzlich entfallen, wenn 
man den in der Abdruckkappe 4 verbliebenen Hohl- 
raum, den der ausgewahlte Pfeiler - z.B. 21 - inner- 
halb der Abdruckkappe 4 beiasst, mit 
Abdruckmasse fullt. Das Einbringen der Abdruck- 
masse kOnnte durch die Durchbruche 44 gesche- 
hen. 

Fertigungstechnisch kann es vorteilhaft sein, die 
Schieberhulse 3 und die Abdruckkappe 4 zu verei- 
nen und einteilig zu gestagen. 

- Es ist praktizierbar, das Manipulierimplantat 5 und 
die Manipulierschulterhulse 6 zu vereinen und ein- 
teilig zu gestalten. 

- Die bisherige in der Beschreibung gemachte Auf- 
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zahlung von Pfeilern 21,131,221,321,421 ist kei- 
nesfalls abschliessend. Auch darGber 
hinausgehende Pfeilerfbrmen gelten a!s einbezo- 
gen. 

5 

Die Manipulierschulterhulse 6 kann, wie die 
Abdruckkappe 4. am ausseren Umfang durch 
radiale Einfurchung erzeugte Retentionsteller 
und/oder radial gerichtete DurchbrGche aufweisen. 

10 

Das Manipulierimplantat 5 und/oder die Manupu- 
lierschulterhulse 6 konnen ganzlich entfailen, wenn 
man den im Abdruck AD verbliebenen Hohlraum 
mil Modeltmaterial auffulft. 

15 

Der Erfindungsgedanke lasst sich dahin generali- 
sieren. dass die an der Abdruckkappe 4 vorgesehe- 
nen Schnappeiemente 42 aiigemein eine 
Eingriffsgeometrie haben kOnnen, welche in die am 
nach aussen gerichteten Implarrtatende. an seiner 20 
Aussenseite vorhandene, hinterschnittene Kontur, 
eingrerfen. Die Kontur kann durch eine Trompeten- 
form des Implantatendes oder durch eine eingear- 
beitele Hinterschneidung geschaffen werden. 

25 

PatentansprQche 

1. Abdrucksystem mit einer Abdruckkappe (4) zur 
Ubertragung eines aus einer menschlichen Gewe- 
bestruktur austretenden Abschlusses eines in den 30 
HumankOrper eingesetzten Implarrtats (1), inWu- 
sive mOglicher Aufbauten - nachstehend als Situa- 
tion (S) bezeichnet auf ein Meistermodell (MM), 
wobei 

35 

a) das nach aussen gerichtete Implarrtatende 
an seiner Aussenseite eine hinterschnittene 
Kontur aufweist. cfrcjurch qekennz^fchpgt 
dass 

b) die Abdruckkappe (4) eine zur hinterschrtit- 40 
tenen Kontur komplementare. darin eingrei- 
fende Geometrie aufweist 

2. Abdrucksystem nach Anspruch 1 , dadurch gekenn- 
zeichnet dass die hinterschnittene Kontur entwe- as 
der durch eine zum Implantatlager hin sich 
trompetenformig verjOngende Implantatgeometrie 
oder durch eine Aussparung, nahe dem Implantat- 
abschluss, gebildet wird. 

50 

3. Abdrucksystem nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet dass die an der Abdruckkappe (4) 
vorgesehene, eingreifende Geometrie ein 
Schnappelement (42) in Form einer zirkuldren 
Uppe oder von einzelnen Gretforganen darstellt 55 

4. Abdrucksystem nach Anspruch 2. dadurch pekenn- 
zeichnet dass der trompetenfOrmige Implantatab- 



schluss im Bereich des grossten Durchmessers 
eine abgewinkelte Schuiterpartie - die Implantat- 
schulter (1 1) - aufweist auf welcher sich die an der 
Abdruckkappe (4) vorgesehene Kappenschulter 
(41 ) zumindest partiell abstutzt. 

5. Abdrucksystem nach Anspruch 1 , dadurch aekenn- 
zeichnet. dass die Abdruckkappe (4) am ausseren 
Umfang durch radiale Einfurchung erzeugte Reten- 
tionsteller (43) und/oder radial gerichtete DurchbrO- 
che (44) aufweisen kann. 

6. Abdrucksystem nach Anspruch 1 , dadurch aekenn- 
zeichnet. dass die Abdruckkappe (4) auf einer Seite 
geschtossen ist oder einen axialen Durchgangska- 
nal (40) aufweist 

• • * 

7. Abdrucksystem nach Anspruch 6, dadurch aekenn- 
zeichnet. dass der Durchgangskanal (40) der 
Abdruckkappe (4) frei Weibt oder darin ein Pfeiler 
(21, 121,221,321) und/oder eine Schieberhulse 
(3,103,303) eingesetzt wird. 

8. Abdrucksystem nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet. dass die Schieberhulse (3,103,303) eine 
zum Pfeiler (21,121,221,321) komplementare 
Innenkontur (32,132, 332) besitzt und zumindest 
der untere Ausldufer des HOIsenstOcks 
(30,130,330) der Schieberhulse (3,103,303) zwi- 
schen dem Pfeiler (21 ,1 21 ,221 ,321 ) und der Innen- 
wandung der auf der lmpiantatschulter (11) 
ruhenden Abdruckkappe (4) sitzt. 

9. Abdrucksystem nach Anspruch 1 , dadurch gekenn- 
zeichnet. dass fur die Ubertragung des von der 
Situation (S) gewonnenen Abdrucks (AD) auf ein 
Meistermodell (MM) zu dieser Situation (S) ana- 
loge, vorgefertigte Teile vorgesehen sind. 

10. Abdrucksystem nach Anspruch 4. dadurch gekenn- 
zeichnet. dass die lmpiantatschulter (11) durch 
eine Manipulterschulterhulse (6) mit einer oben 
gelegenen Manipuiiersch utter (61) und mit einem 
Haltemechanismus - moglicherweise in Form einer 
Rastkante (60) - verkOrpert wird. wobei die Manipu- 
lierschulter (61) von dem Schnappelement (42) der 
Abdruckkappe (4) umfasst wird. 

1 1 . Abdrucksystem nach Anspruch 1 , dadurch aekenn- 
zeichnet dass fOr die Ubertragung des von der 
Situation (S) gewonnenen Abdrucks (AD) auf ein 
Meistermodell (MM) ein in die im gewonnenen 
Abdruck (AD) verbliebene Abdruckkappe (4) und 
Schieberhulse (3,103,303) einschiebbarer Pfeiler 
(51) eines Manipulierimplantats (5) vorgesehen ist 
welcher in seiner ausseren Kontur formidentisch zu 
dem in der Situation (S) real verwendeten Pfeiler 
(21 ,121 ,221 ,321) ist 
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12. Abdrucksystem nach Anspruch 11, dadMrcfr 
' gp k^nnz^chnet. dass am Manipulierimplantat (5) 

urrterhalb des Pfeilers (51) ein Fortsatz (50) mit 
Retentionstellern (52) und einem zum Haltemecha- 
nismus (60) komplementaren Fixierorgan (53) s 
angeordnet ist. 

13. Abdrucksystem nach Anspruch 12. dadgrch 
* g ekennzeichnet. dass der Haltemechanismus (60) 

der ManipulierschuKerhOlse (6) mit dem Rxieror- r 
gan (53) des Manipulierimplantats (5) zusammen- 
wirkl. 

Claims 

1. Impression system with an impression cap (4) for 
transferring, to a master cast (MM), an end, pro- 
truding from a human tissue structure, of an implant 
(1) which is f itted in the human body, including pos- 
sible superstructures, hereinafter referred to as sit- i 

uation (S), where 

a) the outwardly directed implant end has an 
undercut contour on its outside, characterized 
in that 

b) the impression cap (4) has a geometry 
which complements the undercut contour and 
engages therein. 

2. Impression system according to claim 1 , character: 
ized in that the undercut contour is formed either by 
an implant geometry tapering in a trumpet shape 
towards the implant bed. or by a recess near the 
implant end. 

3. Impression system according to claim 1 or 2. chat 
prized in that the engaging geometry provided 
on the impression cap (4) is a snap element (42) in 
the form of a circular lip. or it is formed by individual 
gripping members. 

4. Impression system according to claim 2, character- 
ized in that the trumpet-shaped implant end has an 
angled shoulder portion, the implant shoulder (11). 
in the area of greatest diameter, and the cap shoul- 45 
der (41) provided on the impression cap (4) is sup- 
ported at least partially on the implant shoulder 
(11) 

5. Impression system according to claim 1 , sfcataclSEi 
ized in that , on the outer circumference, the impres- 
sion cap (4) can have retention plates (43) 
generated by radial grooving and/or radially 
directed apertures (44). 

55 

6. Impression system according to claim 1 , character- 
ized in that the impression cap (4) is closed on one 
side or has an axial channel passage (40). 



7. Impression system according to claim 6, character- 
ized in that the channel passage (40) of the impres- 
sion cap (4) remains free, or an abutment 
(21,121,221,321) and/or a slide sleeve (3,103,303) 
is f itted therein. 

8. Impression system according to claim 7, character- 
ized in that the slide sleeve (3,103,303) has an 
inner contour (32,132,332) complementing the 
abutment (21,121,221,321), and at least the lower 
edge of the sleeve section (30,130,330) of the slide 
sleeve (3,103,303) sits between the abutment 
(21,121,221,321) and the inner wall of the impres- 
sion cap (4) resting on the implant shoulder (11). 

9. Inpression system according to claim 1 , character- 
ized in that for transferring the impression (AD) 
obtained from the situation (S) to a master cast 
(MM), prefabricated parts analogous to this situa- 
tion (S) are provided. 

I a Irrpression system according to claim 4, character: 
ized in that the implant shoulder (11) is embodied 
by a manipulation shoulder sleeve (6) with an upper 
manipulation shoulder (61) and with a holding 
mechanism, possibly in the form of a locking edge 
(60). and the manipulation shoulder (61) is gripped 
by the snap element (42) of the impression cap (4). 

1 1 . Impression system according to daim 1 , character: 
ized in that for transferring the impression (AD) 
obtained from the situation (S) to a master cast 
(MM), an abutment (51) of a manipulation implant 
(5) is provided which can be pushed into the 
impression cap (4) and slide sleeve (3,103,303) 
remaining in the impression (AD) obtained, which 
abutment (51). in terms of its outer contour, is iden- 
tical in shape to the abutment (21,121,221,321) 
actually used in the situation (S). 

12. Inpression system according to claim 11, Charac-. 
terized in that underneath the abutment (51), the 
manipulation implant (5) is provided with a continu- 
ation (50) having retention plates (52) and a fixing 
member (53) complementing the holding mecha- 
nism (60). 

13. Impression system according to claim 12. charac : 
prized in that the holding mechanism (60) of the 
manipulation shoulder sleeve (6) cooperates with 
the fixing member (53) of the manipulation implant 
(5). 

Revendicatlons 

1 . Systeme de prise d'empreinte comprenant un cou- 
vercle de prise d'empreinte (4) pour le transfert 
d'une terminaison sortant d'une structure tissulaire 
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humaine cfun implant (1) ins6r6 dans le corps 
humain, incluant des superstructures 6ventueiles - 
represents ci-aprds en tant que situation (S) - sur 
un maTtre-moddle (MM), dans lequel 

5 

a) Textr6mlt6 de I'implant dirig6e vers I'exte- 
rieur pr6serrte sur son ext&ieur un contour en 
contre-dSpouille. caracterise en ceaue 

b) le couverde de prise d'empreinte (4) pr6- 
sente une g6om6trie comptementaire du con- 10 
tour en contre-dGpouille, venant en 
engagement dans ce!ui-cL 

2. Systfcme de prise d'empreinte selon ta revendica- 
tion 1, caracterise en ce que le contour en contre- is 
d6pouille est form6 sort par une g6om6trie 
dlmplant se r6tr6dssant en trompette jusqu'au sup- 
port de I'implant, sort par un 6videmerrt pr&s de la 
terminaison de llmplant 

20 

3. Systeme de prise d'empreinte selon ta revendica- 
tion 1 ou 2. cararterise en caoue la g6om6trie pr6- 
vue et venant en engagement sur le couverde de 
prise d'empreinte (4) constitue un 6l6ment d'encli- 
quetage (42) en forme de I6vre circulaire ou d'6l6- 25 
ments de sajsie individuels. 

4. Systeme de prise d'empreinte selon la revendica- 
tion 2, caracterise en ce Que la terminaison de 
rimplant en forme de trompette dans la region du 30 
plus grand diamfetre pr£sente une parte d'gpaule- 
ment repitee - l'6paulement (11) de llmplant - sur 
laquelle s'appuie au moins partiellement l'6paule- 
ment (41) du couverde pr6vu sur le couverde de 
prise d'empreinte (4). 35 

5. Systeme de prise d'empreinte selon la revendica- 
tion 1, caracterise en ce que le couverde de prise 
d'empreinte (4) peut presenter, sur son pourtour 
exterieur, des disques de retention (43) produits par 40 
sillonnage radial, et/ou des interruptions (44) orien- 
t§es radialement. 

6. Systeme de prise d'empreinte selon la revendica- 
tion 1 , caracterise en ce oue le couverde de prise 45 
d'empreinte (4) est fermd cTun cdt6 ou pr6sente un 
canal de travers£e axial (40). 

7. Systeme de prise d'empreinte selon la revendica- 
tion 6, caracterise en ceoue le canal de travers6e so 
(40) du couverde de prise d'empreinte (4) reste 
libre ou en ce qu'un pilier (21, 121, 221. 321) et/ou 

un manchon coulissant (3. 103, 303) est ins$r6 
dans celukl 

55 

8. Systeme de prise d'empreinte selon la revendica- 
tion 7. caracterise en ceoue le manchon coulissant 
(3, 103, 303) poss^de un contour interne (32, 132, 
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332) compl6mentaire de celui du pilier (21, 121, 
221 . 321) et au moins la sortie inf6rieure de la pi&ce 
de manchon (30. 130, 330) du manchon coulissant 
(3. 103, 303) repose entre le pilier (21, 121. 221. 
321) et la paroi interne du couverde de prise 
d'empreinte (4) reposant sur I'Spaulement (11) de 
I'implant. 

9. Systeme de prise d'empreinte selon la revendica- 
tion 1, caracterise en ce que pour le transfert de 
I'empreinte (AD) obtenue par la situation (S) sur un 
rnajtre-mod&le (MM) de cette situation (S). des pie- 
ces analogues. pr6fabriqu6es. sont prdvues. 

10. Systfcme de prise d'empreinte selon la revendica- 
tion 4, oaias&M en ce que i'6pauiement (11) de 
I'implant . est represents par un manchon (6) & 
6paulement de manipulation avec un Spaulement 
de manipulation (61) plac6 dans la partie sup£- 
rieure et avec un m^canisme de fixation - 6verrtuel- 
lement en forme d'arftte d'encliquetage (60) -, 
I'Gpaulement de manipulation (61) &ant entour6 
par I'6l6ment d'endiquetage (42) du couverde de 
prise d'empreinte (4). 

11. Systeme de prise d'empreinte selon la revendica- 
tion 1 , caracterise en ce oue pour le transfert de 
I'empreinte (AD) obtenue par la situation (S) sur un 
mattre-mod&le (MM), on pr6voit un pilier (51) d'un 
implant de manipulation (5) insurable dans le cou- 
verde de prise d'empreinte (4) restant dans 
rempreinte obtenue (AD) et dans le manchon cou- 
lissant (3, 103. 303). lequel pilier a une forme iden- 
tique dans son contour exterieur au pilier (21. 121. 
221, 321) utilise en r§alit6dans la situation (S). 

12. Systfeme de prise d'empreinte selon la revendica- 
tion 1 1 , caracterise en ce qu'u n prolongemerrt (50) 
avec des disques de retention (52) et un organe de 
fixation (53) comptementaire du m6canisme de 
fixation (60) est dispos6 k I'implant de manipulation 
(5) sous le pilier (51). 

13. Systeme de prise d'empreinte selon la revendica- 
tion 12. caracterise en ce oue le m6canisme de 
fixation (60) du manchon (6) k Spaulement de 
manipulation coopere avec I'organe de fixation (53) 
de llmplant de manipulation (5). 
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Fig.40 
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Fig.6A 
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